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청

청  1 

 단말에  실 는 비츠 치 에 어 ,

 1    2  포 는  단말에   1    2  시간차  어 치 는  1

치   2 치  는 단계;

상    1 치   2 치가 지 는 동안, 상   1  는  2   1 치 는

 2 치가 치 는  는 단계; 

상   치  치  치에 매  어도 나  그램  수 는 단계  포 ,

상   2 치는 상   1 치가  후 고, 상   1 치는 사  에 포   개  가

락  쪽에 치  가락에  치 , 상   2 치는 상   개  가락  쪽에 치  가

락에  치 고,

상  어도 나  그램  수 는 단계는,

상   1 치  2 치가 지 고 는 에, 상  1 치가  치 지  상  2

치  치    에 뉴 는 능 보  스 는 단계; 

치 지  상  2 치  상    치 동   치 동   뉴 는 능

실 시키는 단계  포 는

비츠 치 .

청  2 

삭

청  3 

 1 에 어 ,

상   1    2  포 는  단말에   1    2  시간차  어 치 는

 1 치   2 치  는 단계는,

상   1   1 치  는 단계; 

상   2   2 치  는 단계

 순  수  실 는 것 , 비츠 치 .

청  4 

 1 에 어 ,

상   1    2  포 는  단말에   1    2  시간차  어 치 는

 1 치   2 치  는 단계는,

상   2   2 치  는 단계; 

상   1   1 치  는 단계
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 순  수  실 는 것 , 비츠 치 .

청  5 

 1 에 어 ,

상    1 치   2 치가 지 는 동안, 상   1  는  2   1 치 는

 2 치가 치 는  는 단계는,

상   1   1 치가 치 는  는 단계

 수  실 는 것 , 비츠 치 .

청  6 

 5 에 어 ,

상   1   1 치가 치 는  는 단계 후에,

상   2   2 치가 치 는  는 단계

 포 고,

상   1   1 치가 치    후, 시간차  어 상   2   2

치가 치   는 단계  순  수  실 는 것 , 비츠 치 .

청  7 

 1 에 어 ,

상    1 치   2 치가 지 는 동안, 상   1  는  2   1 치 는

 2 치가 치 는  는 단계는,

상   2   2 치가 치 는  는 단계

 수  실 는 것 , 비츠 치 .

청  8 

 7 에 어 ,

상   2   2 치가 치 는  는 단계 후에,

상   1   1 치가 는  는 단계

 포 고,

상   2   2 치가 치    후, 시간차  어 상   1   2

치가 치 는  는 단계

 수  실 는 것 , 비츠 치 .

청  9 

 1 에 어 ,

상    1 치   2 치가 지 는 동안, 상   1  는  2   1 치 는
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 2 치가 치 는  는 단계는,

상   1  는  2   1 치   2 치가  치 는  는 단계

 수  실 는 것 , 비츠 치 .

청  10 

 1 에 어 ,

상    1 치   2 치가 지 는 동안, 상   1  는  2   1 치 는

 2 치가 치 는  는 단계는,

상    1 치   2 치가 지 는  는 단계

 체가능  것 , 비츠 치 .

청  11 

 1 에 어 ,

상   1    2  포 는  단말에   1    2  시간차  어 치 는

 1 치   2 치  는 단계는,

상   1    2  포 는  단말에   1    2  동시에 치 는  1 

치   2 치  는 단계

 체가능  것 , 비츠 치 .

청  12 

비츠 치  실 는  단말과 연동 여 동 는 애 리  공 는 에 어 ,

상   단말  청  1, 청  3 내지 11  어느 나에 재   실시 는 것  특징  는

애 리  공 .

 

 술  야

본  비츠 치 에  것 , 웨어러블 스에  그램  뉴  스 거나 동시[0001]

킬 수 는 에  것 다.

 경  술

근 스마트 단말  스마트 드  보  , 스마트 단말  스마트 드  연동 는 웨어러블 [0002]

스(Wearable Device)  개   연 가 게 루어지고 , 시 어 상  도 많  찾아

볼 수 다.

, 치  여 사  스  동 는  치  시간차  치  에 여 뉴[0003]

동시키는  루어지고 다.  사  스  동 는 과 여, 술  등

특허 10-0800450 (2008.02.04 공고)에는, 스  미리 스 고  뉴  스 는 과

에  티 치, 치  시간차  치   는  개시 어 다.

다만,  에  뉴가  스  만큼  큰  비 지 못  웨어러블 스에  상술[0004]

 는 경우, 뉴에 진 는 것 체가 가  수 다.  , 직  스  공 지

못 는 경우, 어  뉴  동  야 는지에  동   수 어, 웨어러블 스    사
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 감 질지수가 낮아질 수 다.

술 헌

특허 헌

(특허 헌 0001) 등 특허 10-0800450 (2008.02.04 공고)에는 " 치 드   뉴    그[0005]

단말 "가 개시 어 다. 

 내

결 는 과

본   실시 는, 웨어러블 스에  다양  뉴  능  고   ,  1 치   2[0006]

치  ,   시간차  여 뉴  스 고, 스  뉴   뉴  능  

동  수 는 직  사  스  공  수 는 비츠 치  공  수 다.  다만, 본 실시

가 루고  는 술  과 는 상   같  술  과  지 않 ,  다  술  과 들

재  수 다.

과  결 수단

상술  술  과  달   술  수단 , 본   실시 는,  1    2  포[0007]

는  단말에   1    2  시간차  어 치 는  1 치   2 치  는

단계,   1 치   2 치가 지 는 동안,  1  는  2   1 치 는  2

치가 치 는  는 단계,   치  치  치에 매  어도 나  그

램  수 는 단계  포 다.

 과

술  본  과  결 수단  어느 나에 ,  가락  치시에 시간차  거나 동시에 [0008]

치 는 치  , 상    가지는 웨어러블 스에   18가지  치 

에 는 다양  뉴 스   능 동   수 도  다.

도  간단  

도 1  본   실시 에   단말  도시  사시도 다.[0009]

도 2는 도 1에 도시   단말  스    1    2  도시  도 다.

도 3  도 1에 도시   단말에  비츠 치  안내 는 리얼  도시  도 다.

도 4는 도 1에 도시   단말에  캘린  뉴  실 는  실시  도시  도 다.

도 5는 도 1에 도시   단말에  지도 뉴  실 는  실시  도시  도 다.

도 6  도 1에 도시   단말에  지  는  실시  도시  도 다.

도 7  도 1에 도시   단말에  알람  는  실시  도시  도 다.

도 8  도 1에 도시   단말에  악 어  실 는  실시  도시  도 다.

도 9는 본   실시 에  비츠 치    동  도 다.

 실시   체  내

아래에 는 첨  도  참 여 본  는 술 야에  통상  지식  가진 가 게 실시[0010]

수 도  본  실시  상  다. 그러나 본  여러 가지 상  태   수 

여 에  는 실시 에 지 않는다. 그리고 도 에  본  게   과 

계없는  생략 ,  체  통 여 사  에 는 사  도   다.
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 체에 , 어   다  과 "연결" 어 다고  , 는 "직  연결" 어 는 경우뿐[0011]

아니라, 그 간에 다   사 에 고 "  연결" 어 는 경우도 포 다.  어  

어   "포 " 다고  , 는 특별  는 재가 없는  다   는 것  아

니라 다    포  수 는 것  미 ,  나 는 그 상  다  특징 나 숫 ,  단계,

동 , ,  는 들   것들  재 는 가 가능  미리 지 않는 것  

어야 다.

 첨  도  참고 여 본  상   다.[0012]

도 1  본   실시 에   단말  도시  사시도 고, 도 2는 도 1에 도시   단말  [0013]

스    1    2  도시  도 다.  도 1  도 2  참 ,  단말(1) , 스

(100),  1 (210)   2 (220),  1 (300),  2 (400)  수 (500)  포

 수 다.  다만, 러  도 1  도 2   단말(1)  본   실시 에 과 므  도 1  도

2  통  본   는 것  아니다.

도  1  참 ,   단말(1) ,  스마트 폰  는  스마트 단말과 연동 는 웨어러블 스(Wearable[0014]

Device)  수 다.  여 , 웨어러블 스는, 안경, 시계, 복 등과 같  착  수 는 태  사

가 신체  처럼 상 착 여 사  수 는 스  수 다.  그리고, 웨어러블 스는, 액

리   직 ,  체  등과 같   포  수 다.  여 , 스마트 폰 는 스마트 단말 , 트워

크  통  원격지  나 단말에  수 는 단말   수 다.  스마트 폰 는 스마트 단말 , 

 들어, 과 동  보 는  통신 치 , PCS(Personal Communication System), GSM(Global

System  for  Mobile  communications),  PDC(Personal  Digital  Cellular),  PHS(Personal  Handyphone  System),

PDA(Personal Digital Assistant), IMT(International Mobile Telecommunication)-2000, CDMA(Code Division

Multiple Access)-2000, W-CDMA(W-Code Division Multiple Access), Wibro(Wireless Broadband Internet) 단

말,  스마트폰(smartphone),  스마트 드(smartpad),  타블  PC(Tablet  PC)  등과 같  든  드헬드

(Handheld)   통신 치  포  수 다.

에 , 본   실시 에 ,  1 치   2 치는, 나  에 포   개  가락  [0015]

쪽에 치  가락에 는 치   1 치라고 고, 쪽에 치  가락에 는 치  

2 치라고 다.  ,  1 치   2 치는,  1 치가 생  후  2 치가 생 는 시계열

 순  나타낼 수 ,  2 치   1 치는  2 치가 생  후  1 치가 생 는 시계열

 순  나타낼 수 다.

도 2  참 , 스 (100)는, 본   실시 에  비츠 치 에 는 뉴  스[0016]

거나 결과  스  수 다.   1 (210)   2 (220)  사  치   수

는  수 다.   들어,  1 (210)    째 가락  치   수 고, 

2 (220)   째 가락  치   수 다.  여 ,  1 (21)   2 (220)  사

 치  감지 고, 감지에 는 감지  는  수 다.

본   실시 에  비츠 치 , 어  가락   치 는지 는  떼는지에 라 18[0017]

가지  치  가능  수 다.  , 18 가지  치  아래  1과 같다.

 1

[0018] 치 치

1 1 치- 2 치 1 치  2 치 지

2 1 치- 2 치 1 치 

3 1 치- 2 치 2 치 

4 1 치- 2 치 1 치 - 2 치 

5 1 치- 2 치 2 치 - 1 치 

6 1 치- 2 치 1 치  2 치 동시에 

7 2 치- 1 치 1 치  2 치 지

8 2 치- 1 치 1 치 

9 2 치- 1 치 2 치 

10 2 치- 1 치 1 치 - 2 치 

11 2 치- 1 치 2 치 - 1 치 

12 2 치- 1 치 1 치  2 치 동시에 
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13 1 치  2 치 동시에 치 1 치  2 치 지

14 1 치  2 치 동시에 치 1 치 

15 1 치  2 치 동시에 치 2 치 

16 1 치  2 치 동시에 치 1 치 - 2 치 

17 1 치  2 치 동시에 치 2 치 - 1 치 

18 1 치  2 치 동시에 치 1 치  2 치 동시에 

 1 (300)는,  1 (210)   2 (220)  포 는  단말에   1 (210)   2[0019]

(220)  시간차  어 치 는  1 치   2 치   수 다.  여 ,  1 치   2

치는 각각  1 가락   2 가락에  치  수 다.  그리고,  1 (300)는,  1 

(210)   1 치  고, 그 다 에  2 (220)   2 치   수 다.  ,  1 

(300)는,  2 (220)   2 치  고, 그 다 에  1 (210)   1 치   수 

다.  ,  1 (300)는,  1 (210)   2 (220)  포 는  단말(1)에   1 

(210)   2 (220)  동시에 치 는  1 치   2 치   수도 다.

 2 (400)는,   1 치   2 치가 지 는 동안,  1 (210) 는  2 (220)[0020]

  1 치 는  2 치가 치 는   수 다.  여 ,  2 (400)는,  1 

(210)   1 치가 치 는   수 다.  ,  2 (400)는,  1 (210)

  1 치가 치    후에,  2 (220)   2 치가 는  

수 다.  여 ,  1 (210)   1 치가 치    후, 시간차  어  2 

(220)   2 치가 치   는 것  순  수  수 다.

,  2 (400)는,  2 (220)   2 치가 치 는   수 다.  그리고,[0021]

 2 (400)는,  2 (220)   2 치가 치 는   후에,  1 (210)

  1 치가 는   수 다.  여 ,  2 (400)는,  2 (220)   2 

치가 치    후, 시간차  어  1 (210)   2 치가 치 는 

 수 다.

그리고,  2 (400)는,  1 (210) 는  2 (220)   1 치   2 치가  치[0022]

는   수 다.  ,  2 (400)는,   1 치   2 치가 지 는 

 수도 다.

수 (500)는,   치   치   치에  매  어도  나  그램  수  수  다.[0023]

여 , 그램  독립  애 리 에 지 않고, 나  애 리  내에 포  어도 나  

뉴  스 거나, 어도 나  능  동   든 스  포 다.

본   실시 에  비츠 치 , 동시 치  경우에는  들어, 7.5ms,  1 치 후  2[0024]

치는 103ms,  2 치 후  1 치는 110ms  평균 간격  가질 수 다.  , 치  경우, 동시

치 는 11.5ms,  1 치  후  2 치 는 179ms,  2 치  후  1 치 는 173ms

평균 간격  가질 수 다.  라 , 본  비츠 치   처리  는 경우, 각각  에 

라 계값  다 게  수 다.  , 계값  사 별  동  수도 다.

도 3 내지 도 8에  재 는  1 치   2 치는,  1 치가  후  2 치가  미[0025]

고,  1 치는 나  에 포   개  가락  쪽에 치  가락에  치  미 고,  2

치는 쪽에 치  가락에  치  미 다.

도 3  도 1에 도시   단말에  비츠 치  안내 는 리얼  도시  도 다.  도 3[0026]

참 , ↓는 치  미 고, ↑는 치  미 다.  , (a)  1 치   2 치가 동시에 

치 는 듀얼 탭(Dual Tap)에  리얼 고, (b)  1 치   2 치 후  1 치가 는 

에  리얼 고, (c)는  2 치   1 치 후  2 치   1 치가 는 에 

 리얼 다.

도 4는 도 1에 도시   단말에  캘린  뉴  실 는  실시  도시  도 다.  도 4  참[0027]

,  에   그램  동    실시  도시 다.  , (a)  단말(1)  

 시계   시 는 , 동시에  가락(  1 치   2 치)   치(듀얼 탭) ,

(b)  상단에 시   가지  뉴가 스  수 다.  그리고, (c)  2 치   후  1
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치  는   동시키 , 스   가지  뉴   2 치에 는 에

치  뉴가 실  수 다.  ,  1 치   후  2 치  는   동시

키 , 스   가지  뉴   1 치에 는 에 치  뉴가 실  수 다.  , 

1 치   2 치  동시에 는 경우 앙에 스  뉴가 실  수 다.  , 직  어

느 가락   ( 치 ) 는지에 라 시   개  뉴  어느 뉴  실  것 지에 여

 수 다.  러  직  뉴 동 식  시계가 쪽 나 쪽 어느 쪽에 착  경우 지라도

 가능 다.

도 5는 도 1에 도시   단말에  지도 뉴  실 는  실시  도시  도 다.  도 5  참 ,[0028]

(a) 지도가 시  경우, (b)  1 치   2 치   후,  1 치  는 경우  1 치가 치

에  뉴  스  수 다.  여 , (c) 사 는  1 치에 는 가락  여 아

 택  수 다.

도 6  도 1에 도시   단말에  지  는  실시  도시  도 다.  도 6  참 , [0029]

지 스트 크 뉴  스 다.  여 , (a)  1 치   2 치   후,  1 치  는

경우, (b)  2 치  치에 , 지 등  능  3   스  수 고, 재  1 

치가 치  지  심  3 에 어도 나  능  애 리  살  께 스  수 

다.  , 사 는 치  지 고 는  2 치   ↑  치  동 는 경우, 

걸 수 고, ←  치  동 는 경우 지  보낼 수 다.  러 , 사  스는 간단

스트 크 동  다 에 애 리  동 시키는 리   치 는 간단  동 만 도 뉴 택 

동  가능 도   수 다.  

도 7  도 1에 도시   단말에  알람  는  실시  도시  도 다.  도 7  참 , (a)[0030]

 단말(1)에 알람   는,  들어, (b)~(d)  2 치   1 치   후,  1 치

 는 동   후, 슬라   수직 스트 크  여 시간    수 다.  ,  1

치   2 치가 동시에 는 경우 는 듀얼 탭  는 경우 시계  알람 간   가능 도

 수 다.

도 8  도 1에 도시   단말에  악 어  실 는  실시  도시  도 다.  도 8  참[0031]

, (a) 악 어가 실 고 는 경우, (b) 나  치는 재생과 지 간   가능 도   수

고, (b)  1 치   2 치가 동시에  후, 슬라 드  수직 스트 크   볼  

수 도  루어질 수 다.  , (c)  2 치   1 치가  후,  1 치가 는 경우, 

 곡  동  수 고, (d)  1 치   2 치가  후,  2 치가 는 경우 다  곡  

복 도   수 다.

 같  도 3 내지 도 8  비츠 치 에  지 아니  사  앞  도 1  도 2  통  비츠[0032]

치 에 여  내 과 동 거나  내  게  가능 므    생

략  다.

도 9는 본   실시 에  비츠 치    동  도 다.  도 9  참 , [0033]

 단말 ,  1    2  포 는  단말에   1    2  시간차  어 치

는  1 치   2 치  는다(S9100).

그리고 나 ,  단말 ,   1 치   2 치가 지 는 동안,  1  는  2 [0034]

  1 치 는  2 치가 치 는  는다(S9200).

마지막 ,  단말 ,  치  치  치에 매  어도 나  그램  수 다[0035]

(S9300).

 같  도 9  비츠 치 에  지 아니  사  앞  도 1 내지 도 8  통  비츠 치 [0036]

에 여  내 과 동 거나  내  게  가능 므    생략

다.

도 9  통    실시 에  비츠 치 , 컴퓨 에  실 는 애 리 나 그램[0037]

듈과 같  컴퓨 에  실 가능  어  포 는  매체  태 도  수 다.  컴퓨  독

가능 매체는 컴퓨 에  액 스  수 는  가  매체  수 고,   비  매체, 리

 비 리  매체   포 다.  , 컴퓨  독가능 매체는 컴퓨   매체  통신 매체   포
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 수 다.  컴퓨   매체는 컴퓨  독가능 어,  , 그램 듈 는 타 

같  보      는 술     비 , 리   비 리  매체  

 포 다.  통신 매체는  컴퓨  독가능 어,  , 그램 듈, 는 

같  변   신  타 , 는 타  커니  포 ,  보 달 매체  포

다.

술  본   실시 에  비츠 치 , 단말 에 본  치  애 리 ( 는 단말[0038]

에 본  탑재  랫폼 나 운 체  등에 포  그램  포  수 )에  실  수 고,

사 가 애 리  스 어 , 애 리  는 당 비스   웹  등  애 리  공

 통  마스  단말 에 직  치  애 리 ( , 그램)에  실  수도 다.  러  미

에 , 술  본   실시 에  비츠 치  단말 에 본  치 거나 사 에  직

 치  애 리 ( , 그램)  고 단말 에 등  컴퓨   수 는 매체에 

수 다.

술  본   시   것 , 본  는 술 야  통상  지식  가진 는 본 [0039]

 술  사상 나 수  특징  변경 지 않고  다  체  태  쉽게 변  가능 다는 것  

 수  것 다.  그러므  상에  술  실시 들  든 에  시  것   아닌 것

야만 다.   들어, 단  어 는 각  는 산 어 실시  수도 , 마찬가

지  산  것  어 는  들도 결  태  실시  수 다.  

본  는 상  상  보다는 후술 는 특허청 에 여 나타내어지 , 특허청  미[0040]

  그리고 그 균등 개  도 는 든 변경 는 변  태가 본  에 포 는 것

 어야 다.

도

도 1
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도 2

도 3

도 4
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도 5

도 6

도 7

도 8
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